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  APROB
								          ŞEFUL INSPECTORATULUI
									          Chestor de poliţie

      DE ACORD, ROG APROBAŢI             	                                 GÎTLAN COSTEL
    		ȘEF S.A.S.	                   
              Comisar șef de poliție

         ȘCHIOPU COSTEL-GABRIEL

SPECIFICAȚIA TEHNICĂ
Achizitia de ,,Robot țintă autonom - siluetă 3D pentru antrenamente de tragere cu arme de foc, cu control de la distanță”, pentru implementarea proiectul ,,Creșterea securității trasfrontaliere: Îmbunătațirea capacităților Poliției Moldovene și Române în domeniul acțiunilor speciale  "SAFEBORDER - Bolstering cross-border security: Strengthening the capacities of the Moldovan and Romanian Police’s Special Action Units” -  cod proiect ROMD00163,  finantat in cadrul Programului Interreg NEXT  România-Republica Moldova 2021-2027. 

1.DENUMIREA PRODUSULUI: Robot țintă autonom - siluetă 3D pentru antrenamente de tragere cu arme de foc, cu control de la distanță.
2.DESTINAȚIA: Proiectat pentru antrenament de tragere asupra țintelor în mișcare la diferite distanțe și pentru simularea diverselor scenarii tactice în timpul exercițiilor cu muniție reală.
 Produsul va fi  compus din:
          2.1. Sistem propulsat (1 buc.) ,
          2.2. Țintă tip siluetă 3D (4 buc.),
          2.3.  Tabletă Android și/sau telecomandă RF cu afișaj pe display
          2.4. Acumulator și încărcător (1 buc.).

3.DESCRIERE GENERALĂ: 
- Platforma robotică autopropulsată trebuie să poată fi utilizată în interior și exterior,
- Platforma  trebuie să permită coborârea și ridicarea țintei sub forma de siluetă tridimensională ca răspuns la loviturile cu muniție reală,
- Platforma să aibă  între 2 si 4 roți și/sau sistem șenilat
- Platforma țintă trebuie să fie echipată cu un mecanism automat pentru coborârea și ridicarea țintei montate pe aceasta,
- Platforma țintă să fie controlată de o tabletă Android și/sau telecomandă RF cu afișaj pe display.
- Robotul țintă autonom - siluetă 3D pentru antrenamente de tragere cu arme de foc, cu control de la distanță, trebuie sa aiba incorporati senzori ce  permit detectarea si inregistrarea loviturilor pe toata suprafata siluetei 3D
- silueta 3D sa fie fabricata din polimeri balistici / cauciuc industrial, care sa permita un minim de  2000 de lovituri.

3.1.Sistem management: tableta Android și/sau telecomanda RF cu afișaj pe display să asigure controlul complet al sistemului.
Tableta Android și/sau telecomanda RF cu afișaj pe display sa fie fabricate din materiale rezistente, care sa permita utilizarea in conditii  deosebite de umiditate si temperatura.

3.1.2. Moduri de operare ale sistemului: Mod de control manual.
- Prin control manual se înțelege controlul robotului de către o persoană prin intermediul telecomenzii și/sau tabletei în timp real.

3.1.3. Sistemul sa fie furnizat cu modul control manual de:
- Ridicarea și coborârea țintei,
- Cădere la impact,
- Mișcarea platformei în direcția specificată și schimbarea direcției,
- Setarea sensibilității țintei- setarea ( cât de puternic trebuie să fie impactul pentru a înregistra o lovitură),
- Executarea funcțiilor de mai sus atât în interior, cât și în exterior,
- Modificarea și controlul vitezei platformei.

3.1.4. Temperatura la care poate fi folosit sistemul: De la -20 grade Celsius până la +40 grade Celsius.

3.1.5. Reziliența sistemului la efectele adverse ale factorilor externi de mediu: Sistemul  să fie conceput pentru utilizare atât în interior, cât și în exterior și să fie protejat de impactul negativ al mediului extern atunci când este utilizat în diferite condiții. 

3.2. MANAGEMENT 
- Să fie conceput pentru a executa deplasari random cat si deplasari in mod manual.
- Să ofere controlul platformei printr-o conexiune wireless de minim 500 metri distanță. 
- Să poată fi controlat de la distanță, să poată opera sub diferite scenarii, să poată fi setată/modificată viteza de deplasare, precum și de expunere a țintelor, reset automat.

  4.CERINȚE TEHNICE IMPUSE:
4.1.Caracteristici constructive:
4.1.1. Modul de funcționare:
   - Robotul trebuie să combine mobilitatea autonomă cu deplasare random și control manual.
  4.1.2. Pentru platformă:
- Platforma constă dintr-un mecanism de control și ridicare a țintei, pe care este plasată o siluetă de țintă tridimensională,
- Un motor electric  cu șasiu pe 2 sau 4 roți și/sau sistem șenilat care să asigure mobilitatea platformei și este protejat împotriva amenințărilor balistice de până la 9 mm Luger, precum și a calibrelor 223 Remington și 5,56x45 mm NATO, proiectile de tip FMJ (neperforante).
- Secțiunea superioară a platformei să fie fabricată din HARDOX 500  sau oțel balistic AR500 și să fie echipată cu un strat suplimentar de cauciuc balistic pentru o protecție sporită. Sa aiba protecția anti-ricoșeu a părții VERTICALE.
- Anvelopele platformei să fie protejate balistic. 
- Să aibă protecție electronică (pentru a nu interfera cu alte dispozitive) și posibilitatea kill switch.
- Platforma să poată  atinge o viteză de minim 10 km/h, operatorul putând regla liber viteza.
- Capacitatea de a depăși o pantă de până la 20 grade înclinație. 
- Platforma să poată fi transformată pentru transport prin eliminarea țintei 3D sub forma de siluetă și coborând mecanismul său de ridicare,
- Acumulatorul încorporat trebuie să ofere o autonomie de funcționare de minim 3 ore de funcționare.

4.1.3. Dimensiunile platformei cu tot cu silueta 3d:

[bookmark: _GoBack]- Dimensiunile trebuie să fie- înălțimea să fie de mimim 150 cm si inaltimea de maxim 200 cm   

4.1.4.Dimensiune și greutate platforma fără siluetă 3D:
-Dimensiunile trebuie să fie : înălțime bază minim 30 cm, lățimea bază minim 60 cm, lungimea bazei minim 60 cm 
-Greutatea trebuie să fie de maxim 400 kg.

  4.1.5. Pentru siluetă 3D:
-  circumferinta: 
cap- minim 60cm-max.70 cm, 
piept- minim 100 cm-maxim 120 cm,
talie- minim 75 cm-maxim 100 cm 

4.1.6. Feedback:
-Să ofere informații în timp real cu privire la numărul loviturilor și departajarea pe zone a acestora
-Led Status, scor automat.

5. ALTE CERINȚE:
5.1. Garanție: 12 luni 
5.1.2. Termen de livrare:  Maxim 180 de zile de la data semnării contractului de catre ambele parti.
5.1.3. Instrucțiuni pentru utilizare: în limba engleză, respectiv română.

   Întocmit,
Expert arme in cadrul proiectului
Agent șef principal de poliție

BORONEA BOGDAN-GHEORGHE
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